GOS-SVACT (T8 A

Analyse des Données

Cette fonction permet a divers types de modules de commande montés
sur le véhicule de confirmer les valeurs des parameétres, qui contrélent

I'entrée du signal du capteur et le mouvement des actionneurs, via la
communication du véhicule.
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Mode

Il s'agit d'une description du mode d'indication des données du capteur.

Mode de Texte =
Ceci indigue les données du capteur au format texte.
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Mode graphique a barres =
Ceci indigue les données du capteur sous forme de graphique a barres.
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Mode graphique
Ceci indigue les données du capteur sous forme de graphique a barres.
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Mode Graphique — Boutons de Fonction

Wiggle Test (Test d'oscillation) Activé/Désactivé

Lorsque la fonction Wriggle Test est activée, |'utilisateur peut configurer une valeur
maximale/minimale de données souhaitée et recevoir une notification si la valeur du
capteur dépasse ou tombe en dessous de la valeur standard.
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Test Wiggle activé — Plage de trous activée
Si Hold Range est activé, il affiche uniqguement les valeurs du capteur qui dépassent
ou tombent en dessous de la valeur standard.

m @ (4 Analyse de données [CORRE

o @
S Anelyse de dornées (1) Tonps 00,0024 5 Q
T 7™ 77 TVention Togicue batjerle A 160 |
A 0.0V
i ko n
s Z Tenslon berterle apres <16 1G YR 5
a 0.0V

Groupe/Groupe d'Utilisateurs

Grace au bouton =& dans le coin supérieur gauche, l'utilisateur peut utiliser la
fonction Groupe/Groupe d'utilisateurs.
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Groupe
Il forme un groupe d'éléments de données de capteur pour exprimer uniguement les

données pertinentes.

m & (b Analyse de données (o

Groupe d'utlisateurs

Aoutor un nouveau
oupe

Liste desgroupes — o

Liste de données de
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Groupe d'utilisateurs
L'utilisateur peut former ou modifier des groupes d'éléments de données de capteur

souhaités.
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1. Dans |'écran Groupe d'utilisateurs, sé
capteur a regrouper.
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2. Une fois la sélection des éléments effectuée, a partir d'un groupe via < Add a New
Group (Ajouter un nouveau groupe) >.
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3. La formation du groupe est terminée.
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Vous pouvez supprimer le groupe formé.
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Vous pouvez modifier ['ordre des groupes.




Recherche

Vous pouvez rechercher les données du capteur en saisissant un mot de recherche et

en touchant Q

Link-up (Relier)

Vous pouvez vérifier les informations du capteur des é
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Arrangement et changement d‘unité

Vous pouvez organiser les éléments en touchant le nom du capteur et changer ['unité
en touchant ['unité.

Touchez 4 situé dans le coin inférieur droit de chaque titre.
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Boutons de fonction inférieurs

C)

Cette fonction collecte les valeurs des données du capteur sur une
certaine période et arréte les valeurs des données du capteur. Les

Arrét . . .
reter boutons < Start > et < Stop > fonctionnent a tour de réle.
i
Capture de Cela capture I'écran des données du capteur.
données
G Cela initialise les valeurs de données de capteur collectées et les
Eﬁaceﬁles récupére,
données

E,?!,_

Affichage sélectif

Cela affiche uniquement les valeurs de capteur des éléments de
données de capteur, qui ont été sélectionnés en fonction des
besoins. Les valeurs entiéres des données du capteur sont affichées
lorsque la fonction de sortie fixe est désactivée.

B

Données
enregistrées

Cette fonction analyse le fichier de données du capteur enregistré.
Cecj est lié a la fonction d'analyse des données enregistrées.




Controle d'écran
1. Vous pouvez étendre ou plier I'écran en faisant glisser le bouton 1:| vers le haut
ou vers le bas.
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