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Diagndstico experto: analisis de datos

Esta funcién permite que varios tipos de modulos de control montados en
el vehiculo confirmen los valores de los parametros que controlan la
entrada de senal del sensor y el movimiento de los actuadores a través de

la comunicacion del vehiculo.
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Modo

Esta es una descripcion del modo de indicacion de datos del sensor.

Modo de prueba =

Esto indica que los datos del sensor estan en formato de texto.

< @ (% Analisis de datos [G o ¢
f @
IE  Analisis de datos (139) Tiempo o:0002 [B] = m Q
Nombre del sensor ~ *  Valor Unidad™  Unidn ~

[] Tensién Légica de la Bateria 120 V R
Voltaje de bateria después de
encender el confacto 20 ¥
Velocidad real del mofor 0 RPM E7)

[ Meta de RPM de ralenti 820 RPM 57
Vaitaje de sefial del sensor de 00 ¥V 5B
presion
Presi6n del colector de admisidn 100.0 hPa 27
Volfaje de temperatura de agua 50 V 57
Temperatura del agua -398 'C E/7)

| Temperatura d aire de ambiente -352 'C
Voltaje de temperatura de

— admisién de aire sov )
Temperatura de admisién de aire 308 'C E/7)

Temperatura del aceite de molor

Nivel de combustible
Presidn del depdsita de
combustible

Sensor de 02 Tipo binario
post-catalizador Bloque
Sensor de 02 Tipo lineal
ore-catalizador Bloaue 1
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Captura de

Detenar Eliminar dato

Modo de grafico de barras =

Esto indica que los datos del sensor estan en formato de grafica de barras.

<« @& (4 Analisis de datos 9 o i
o @
Z&  Analisis de dalos (139) Tempo 00:00:09 = B m Q
Nombro del sensor ~ *  Valor Unidad*  Union ~
Tension Logica de la Bateria 120V 2]
Voltaje de bateria después e 2oV
encender el contacto :
Valocidad real del mator 0 RPM o
Mela de RPM de ralentl 820 RPM B
Voltaje de senal del sensor de -
orasiarn 0oV 25}
Presion del colector de admisidn 100.0 hPa E%
Voltaje de temperatura de agua 50 V [20)
Temperatura del agua 39.8 'C 25)
Temperatura de aire de ambiente 152 'C
Voltaje de temperatura de 5 Q
admision de aire 50V )
Tomperatura de admision de aire -39.8 € 25) |
Temperatura del aceile de motor 172 'C
Nivel de combustible 100 % 55
Presion del deposito de o -

Nible 400 hPa 2]
SENS0r 08 D2 Tipo binario .
post-catalizador Bloquo 04V £
Sensor de 02 Tipo lineal nry
ora-catalizador Bloaue | 20V B0

@ ! O 5 +
> Captura de = 1Al ZACIOr =
y - Fliminar dat s arahad




Modo de grafico Uil

Esto indica que un dato del sensor seleccionado esta en formato de grafico.

<« @ Anilisis de datos [ W
b @
SE  Analisis de datos (5) Tiempa 00:00:02 | 3 m Q
50 Tensién Logica de Ia Dateria MAX. 120 >
12.0V
. Mt 120 i}
D voltaje de baterla después de encender el contacto MAX, 120 >
120V
N MIN 120 i}
Velocidad real del motor WRED >
0ORPM
M0 1}
50 Meta de RPM de ralenty MAX: 820 »
820 RPM
MIN. 820 n
Voltaje de seial del sensor de presion MAX.: 0.0 »
oov
° MIN: 0.0 1]
Al 3]

Modo de grafico: botones de funcién

Prueba de ondulaciones activada/desactivada
Cuando la funcion Prueba de ondulaciones esta encendida, el usuario puede
configurar un valor maximo/minimo de datos deseado y recibir una notificacion si el

valor del sensor sobrepasa o esta por debajo del valor estandar.

< @ (o Andlisis de datos &

B ®
SE  Andlisis de datos (5) Tiempo DO:00:02 Em Q
0 Tension Logica de la Bateria
120V
o MIN: 120
>0 Voltaje de bateris después de encender el contacto MAX: 120
120v
. e 20 » | Configure el valor arrastrando el
. 3 . 00 Velocidad real del motor i Twco
&SI esta configurado como _— cursor.
silenciado o con volumen bajo, o o
550 Mata de RPM de ralenti MAX: 820 >
es posible que no se escuche e
el sonido de la alarma. zali] o
Voltaje de sefial del sensor de presion MAX: 0.0 >
oov
MIN: Q0 o

il




Prueba de ondulacién activada: rango de orificios activado
Si el rango de sujecidon esta encendido, solo muestra los valores del sensor que

exceden o caen por debajo del valor estandar.

e = i |
fo @
Tiempo 00:00:02 i= EQ ‘

< @ ) Analisis de datos

£ Andlisis de datos (5)

w0 Tensién Logica de la Dateria MAX: 120 »
120V
. MN: 120 ]
5T Voltaje de hateria despues de encender sl contacto WAX: 120 >
120v
N MiN: 120 i}
xa Velocidad real del motor WACD >
0 RPM
MN:O 0
550 Mieta de APM de ralenti P
820 RPM
MIN: 820 n
o Voltaje de sofial del ssncor de presicn W00 > ‘
0.0v
. N 00 ]

Grupo/Grupo de usuarios

A través del botén =[4 en la esquina superior izquierda, el usuario puede utilizar la

funcion Grupo/Grupo de usuarios.

<« @ @ £ w o <
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Anilisis de datos Andlisis de datos i

SE_ Andlisis de datos (139) Tiempo 00:00:02 E =m Q SE  Anilisis de dajps (139) Tiempo 00:00:06 - =m Q
Mombre del sensor  *  Valor Unidad™  Union * Grupo (42) Isensor  Valor Unidad®  Unién *
nsion Logica de la Bateria 2oV B Grupo de b I Rateria 120 (5]
ltaje drnﬁ:;:;spuﬁadr 120V usuario después de 12
del matar 0 RPM 27} notor ) 27
ralenti 820 RPM o Meta de RPM de ralent 820 [57)
jel sensor de 0oV B :ﬂ;‘.’fe sefal del sensor de 0o m
for de admision 100.0 hPa [277] Presion del colector de admision 100.0 hPa o7 I
peratura de agua 50 V Voltaje de tomparatura de agua 50V B
del agua -39.8 C Eo Temnperatura del agua 398 C 27
Temperatura de aire de ambiente 352 'C Temperatura de aire de ambiente -352 'C
e s cperen da 50V % s e i s0v %
Temperatura de admision de aire -398 'C o Temperatura do admisiin de aire 298 C EB
Temperatura del aceite de mator 172 'C Temperatura del acere de motor 1722 C
Nivel de combustible 100 % 2] Nivel da combustible 100 % 27
e o = e wows  EB
et oav = il AL 04V =
T 2 i e -l 5
s} & 8 e : = i)

o o
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Grupo
Forma un grupo de elementos de datos de sensores para expresar solo datos

relevantes.

< @& (o Andlisis de datos e ™

Grupo (42} X

Todo Nombre del sensor g Valor

S Tancidn Loghea de a hatets 20 Lista de datos de sensores

Voltaje de baleria después de

Air Temp encender el contacto
Lista de gru pos —. Alternator s | Velocidad real del motor 0 agl’upadOS
Managemen
Auto-Cruise ["] Meta de RPM de ralenti 820
Sonkal 60) Voltaje de sefial del sensor de o5
Barometric U presién
Pressure
Presion del colector de admision 100.0
Battery Voltage
] Voltaje de temperatura de agua 5.0
Brake System
Temperatura del agua -398
Camshaft Position
(CMP) 1 Temperatura de aire de 352
' ambiente :
Cotolyst Aging Voltaje de temperatura de 50
admision de aire
Clutch Temperatura de admision de 398
— aire
Continuous 5
| Temperatura dal aceite de
Variable chokor 72
Cookha sysem ] Nivel de combustible 100
Crankshaft — Presion del depdsito de
Position (CKP) L combustible 400
Engine — Sensor de 02 Tipo binario ,,, 04
Coolant '~ post-catalizador Bloque 5
Engine Ol ] Sensorde O2 Tipolineal | 20
Temoerature ore-catalizador Bloaue 1

o
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Deter

Eliminar datc

Grupo de usuarios
El usuario puede formar o editar los grupos de elementos de datos del sensor deseados.
1. En la pantalla Grupo de usuarios, seleccione los elementos de los datos del sensor

que se agruparan.

<« @& 4 Analisis de datos s « <« @& 4 Analisis de datos s
fo & fo &
Grupo (42) X Grupo (42) X
_—|
Todo [ Nombre del sensor *  Valor Todo [ Nombre del sensor ¥ Valor
A Condrioning [_] Tension | 6gica de la Bateria 120 Ar Conditioning B Tension L 6gica de la Bateria 120)
System System -
(] Voltaje de baterfa después de Voltaje de bal 3
At Tamp encender el contacto 120 At Tamp L] 20
Alternator L] Velocidad real del motor 0 Alternator B Velocidad real del motor 0
Managemen Managemen
Auto-Cruise [] Meta de RPM de ralenti 820 Auto-Cruise B Meta de RPM de ralenti 820
Control (ACC) Control (ACC)
MW A0) [ Voltaje de sefal del sensor de 00 Howm {0} Voltaje de senal del sensor de
Baromelic ) presion . Baromelic O presion 0.0
Pressure Pressure
[] Presion del colector de admision 100.0 [[] Presion del colector de admisidn 100.0
Battery Voltage Battery Voltage
| Voltaje de tamperatura de agua 50 || Voltaje da tamperatura de agua 50
Brake System Brake System
O Temparatura del 208 —_——
Camshaft Position bk b Camshaft Position STPATRIUr ou agua
(CMP) Temperatura de aire de 353 (CMP) — Temperatura de aire de 382
' ambiente 4 ambiente
Catalyst Aging Voltaje de tamperatura de 50 Catalyst Aging Voltaje de temperatura de 0
L admisidn de aire L admision de aire 8
Clutch [ Temperaturs de admision de 308 Clutch (1 Temperatura de admision de 198
are = aire
Continuous ., Continuous ., -
Variable [ Temperatura del aceite de 172 Variable [ Temperatura del aceite de 2
motor mator
Cooling Systom Nivel de combustibla 100 Paing ymem Nival da combustible 100
Crankshsft Presion del depdsito de Crankshsft S Racds
Position (CKP) ekt 400 Position (CKP) [ |yssoncadepeiod 400
Engine Sensor de 02 Tipo binarl ., 04 Engine 1 Sensor de 02 Tipo binario 04
Coolent post-catalizador Bloque Coolant L post-catalizador Bloque
Engneoil Sensor de 02 Tipo lineal 20 EngmeOil ] Sensor da 02 Tipo lineal 0
Temoerature I pro-catalizador Blooue | Temoerature feamratalivarinr Rliam e | 2
© . 'S, & ) ) 1N O 3 =
tane L od Eliminar datns JAITACION 37108 arahad tane L od Fliminar datos JAITACION 37108 arahad




2. Una vez realizada la seleccion de elementos, forme un grupo a través de "Anadir un

nuevo grupo".

<« @& Analisis de datos I H
o @
Grupo (42) X
Todo [ Nombre del sensor *  Valor
;' fm B Tension L égica de a Bateria 120
ystem "
g Vollsie du baterts despuds de s Anadir nuevo grupo
Akt Tamp encender el contacto :
Por lawor, Introdiizea ¢f nombre cel grupo de usuarios.
Alternator] B velocidad real del motor 0
Manager |
AuteC B Meta de RPM de ralenti 820
Ll A \Volt. de sefial del e
altaje de sefal del sensor de
e resion del colector de admisidn 100.0
foltaje de tamperatura de agua 50
Broke
o Temperatura del agua 398
(cmP) Temperatura de aire de 352
ambiente
ool Voltaje de temperatura de 50
admision de aire >
Clutch (1 Temperatura de admision de 08
Continuous .k i
Variable [ Temperatura del aceite de 172
motor
oolng Sysem [ Nivel de combustibie 100 12|45 |6 |7 |8 9| 0 EN
Crankshaft -
Position (CKP) (] [’é’;m:ﬂ;k"d‘ lode 400 q w e r t y u i o p @
Engine (~1 Sensor de 02 Tipo binario ., 04
Coolant L post-catalizador Bloque a s d f 9 h i k | J
EngneOil [ Sensor da 02 Tipo lineal 0
Temoerature Ieo-rataliracinr Rlame | 2 B : (< clviblnlm o
© O [E
wton ‘ Fllminar date SAITACION  [3at08 crabiadh ] P— % < >
3. Se completa la formacion del grupo
<« @& 4 Analisis de datos W
fo &
Grupo (42) X
Todo [ Nombre del sensor ¥ Valor
Ar Conditioning [_] Tension | dgica de la Bateria 120
System
[] Voltaje de baterfa después de 120
Air Temp encender el contacto S
Alternator | Velocidad real del motor 0
Managemen
Auto-Cruise [l Meta de RPM de ralenti 820
k) (-] Valtaje de seial del sensor de o0
Baromelric ! presion .
Pressure
(] Presion del colector de admision 100.0
Bartery Voltage
[[] Voltaje de tamperatura de agua 50
Brake System
| Temperatura del agua 398
Camshaft Position
(cmp) 0 Temperatura de aire de 352
* ambiente
Catalyst Aging (-1 Voltaje de tamperatura de 50
! admision de alre
Clutch y 0
r I:Ier peraturs de admision de 18
Continuous
Variable 0 Temperatura del aceite de 172
motor
Cooling System [] Nivel de combustibia 100
Crankshsft . | Presién del depdsito d
Position (CKP) 0 | combustitie peslocs 400
Engine (] Sensor de 02 Tipo binarko ., 04
Coolent post-catalizador Bloque ¢
Engne Ol [] Sensor de 02 Tipo lineal 20
Temoerature oro-catalizador Blooue 1
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Puede eliminar el grupo formado.

Il =

Puede cambiar el orden del grupo.




Buscar

Puede buscar los datos del sensor introduciendo una palabra de busqueda y pulsando

Vincular

Puede comprobar la informacion del sensor de los elementos seleccionados pulsando

<

Continuous Variable Valve

& Timing (CVVT) (10)

Analisis de datos

<« @ &

Timing (CVVT) (10)

Conlinuous Variable Valve

Andlisis de datos

Tiempo 00:00:22 [B] =

Nombre del sensor ¥ Valor Unidad™  Uni
Velocidad real del motor 0
Cunl'ul:x}urde IVVT aclivado OFF
Admisién
Estado de CVVT PASSIVE
Posicion actual del arbol de levas
& de admision - Blogue 1 i
Controlador de IVVT activado - OFF -
Escape (Opcional)
[ Posicion actual del arbol de levas . R
L~ deescape - Bloque 1 (Opcional) 120 "CRK
Control del punto de ajuste . P
L' dela posicién del srbol de 1271 "CRK 0
Control del punto de ajuste 5 P
de la posicion del drbol de R0 LR 0
Retencion de ancho de impulsos.
OCV - CVVT de admisin 137% S
Retencién de ancho de 187 % =

impulsos OCV - CVVT de

Tiempo 000022 [ = m Q

Confinuous Variable Valve
Timing (CVVT) (10)

Analisis de datos

& @

Tiempo 000038 B = m Q

Nombredelsensor ~ *  Valor  Unidad®  Unidn ¥
B velocidad real del moter o o7}
Controlador de IVVT activado - »
B 2amision i 5
Estado de CVVT PASSIVE
Posicion actual del arbol de levas -
B o acimision - Bloque 1 1271 Cf
Confrolador de VYT activado - .
OFF
Escape (Opcional)
Posicion aciual del arbol de levas "
de escape - Blogue 1 (Opcional) 20" SR%
Control del punto de ajuste ., P
de la posicion del arbol de 1271 "CRK
Control del punto de ajuste ... SE—
de la posicion del arbol de 120 ‘CRK
~ Retencion de ancho de impulsos &%
© OCV - CVVT de admision
Retencion deanchode .. —
impulsos OCV - CVVT de
P =
2 ) (84 o]
Cca ’ v B
Eliminar da Datos arabss

Nombredefsensor ¥  Valor  Unidad™  Union ™

Velocidad real del motor 0 R =73

Controlador da IVVT activado - "

Admision OFF 0

Estada de CVVT PASSIVE 275

Posicion actual del arbol de levas

de admision - Blogue 1 o s

Conlrolador de IVVT activado L B

Escape (Opcional) o % |

Posicion actual del arbol de levas c

de escape - Bloque 1 (Opcional) 1120 "CRK 6

S o)

Eliminar datos los grabad

Informacién de datos

ircuito del solenoide de control de la vélvula de admisién bajo
blogue 1)

sompanent Location

85



Arreglo y cambio de unidad
Puede organizar los elementos pulsando el nombre del sensor y cambiar la unidad
pulsando la unidad.

Pulse ‘ en la esquina inferior derecha de cada titulo.

< & (& Andlisis de datos e =

fo @

= Confinuous Variable Valve —— =
B Tning (OWT (10) Tiempo 00:00:07 [B] = m Q

Nombre del sensor hd Valor Unidad~ Union *

\\\\\\\\

Retencion de ancho de % o
impulsos OCV - CVVT de aalll o

Botones de funcidn inferiores

@ Esta funcién recopila los valores de los datos del sensor durante un
cierto periodo de tiempo y detiene los valores de los datos del
Stop sensor. Los botones "Iniciar" y "Parar" funcionan a la vez.
r."A
+
L Esto captura la pantalla de datos del sensor.

Data Capture

O Esto inicializa los valores de datos del sensor recopilados y los
Clear Data recopila.

Esto solo muestra los valores del sensor de los elementos de datos
=8 del sensor, que se han seleccionado segun las necesidades.

SelecTive'Display Los valores completos de los datos del sensor se muestran cuando
la funcién de salida fija esta desactivada.

@ Esta funcion analiza el archivo de datos del sensor guardado.
Recorded Data | ESto esta vinculado a la funcion de analisis de datos guardados.




Control de pantalla

1. Puede extender o doblar la pantalla arrastrando el botén 1]

abajo.

< & f4 Analisis de datos e = ¢ ‘
B & ‘
Continuous Variable Valve . —
= p = m
= Timing (WD (10) Tiempo 000038 [ = m Q
Nombredeisensor ¥  Valor  Unidad™  Union ™
Velocidad real del motor 0 =7}
Controlador de IVVT activado - " 3
Admision OFF 0]
Estada de CVVT PASSIVE 27)
Posicion actual del rbol de levas =
de admision - Blogue 1 27 &5 |
Conlrolador de IVVT activado ) E
Escape (Opcional) OFF @ |
Posicion actual del arbol de levas o 5
de escape - Bloque 1 (Opcional) 20| CRK o)
® o B
Detener - fiminar d i grabad ‘
Informacién de datos 31 X ‘

Circuito del solenoide de control de la valvula de admisién
bloque 1)

‘ampanent L ocation

Andlisis de datos s

hacia arriba o hacia

o @

Informacion de datos

ad X

Zircuito del solenoide de control de la valvula de admision bajo

blogue 1)

wrpionent | o aton

Off Conrol Valve (OCV) - intake

seterol Description

e wrc) o

oA i
“tinourly

¥ 1 - theough
he intake 37 exhaust velves

ITC Deserphior

M pets D1 POB/S I the PCM detiscts thot 1he ok valve conro

wound
J1C Detecting Conditon

em Octecung Condroon

Inae Vahon
Mantorng

- oo {iectnen

110V and lowes

bla Condmona *BENN1y veltage Nigher viar
Enable Condmona  *$e'

e Tien ) eystom bt on the.
economy by ch

valve conirol sckenoid. the man control per of e CYVT,

T by the duty conirol of the PCM and changes e open

Cameaft he o the e ine dacreats |
he

e the cuectic
close timng of

ackenold comrol b shorted )

Possi ¢ Couve

2. Puede maximizar/minimizar los elementos en el modo de grafico.

< @ &

S Andlisis de datos (5)
0 Tensién Légica de la Bateria

0

Test de actuacion e «©

Tiempo 00:00:02 = = Q

& @

WAX: 120 >

120v

MIN: 120,

10 Voltaje de bateria después de encender el contacto

MAX: 100

120V

0 MIN: 120 [
00 Velocidad real del motor F R

MIN: O
350 Meta de RPM de ralentl RS

M L8200
0 Voltaje de sefial del sensor de presién o 00
° MIN:

\8.

Test de actuacion

Aumentar

el zoom

Disminuir

el zoom



