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Diagndstico experto: prueba de actuacion
Esta es una funcion de realizar la conduccién autbnoma forzada y detener
varios actuadores instalados en vehiculos mediante un médulo de control

que puede inspeccionar el estado de conduccién normal de las piezas.
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Prueba de actuacioén

Muestra el elemento de prueba de actuacién admitido en el vehiculo seleccionado y hace
funcionar al actuador

seleccionado de manera manual.

< @ fep Test de actuacion o 1

fo &

Z®  Analisis de datos (139) Tiempo 00:00:05 B = m Q
[j Nombre del sensor v Valor Unidad~¥ Union ¥
|
[:I Tension Logica de la Bateria 120 V E@
Voltaje de bateria después de
u encender el contacto 120 V
|| Velocidad real del motor 0 RPM ERd
|| Meta de RPM de ralenti 820 RPM ER
] VoITa_J’e de senal del sensor de 00 V E@
presion
|| Presion del colector de admision 100.0 hPa ER
O, B S B8
Detener Captura de dafos Eliminar datos Yisyslizacion
selectiva
Test de actuacion il
Flementos sy PP Condicion ¥ Duracion Resultado
CONTAC Hasta botdon
Luz de cheftk (MIL) T0. de parada
Valvula ncion CONTAC .. Hasta boton
del canis TO. de parada
Relé de la ba de CONTAC .. Hasta boton
combustible TO. de parada
Valvula de ... CONTAC .., Hasta boton
retencion del TO. de parada
Control del ... CONTAC ., Hasta boton
motor del TO. de parada




Modo de analisis de datos

Muestra el valor de entrada/salida de los datos del sensor cuando el usuario realiza la
activacion.

Prueba

Modo de prueba :=

Esto indica que los datos del sensor son como el formato del texto.
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Test de actuacion i

Flementes e P> Condicién *  Duracién Resuttado

CONTAC ,,,  Hasfaboton
Luz de check (MIL) TO. T
Valvula de refencion ~ CONTAC . Hastabofon
del canister TO. de parada
Relédelabombade  CONTAC ., Hastabofon
combustible TO. de parada
Valvula de we CONTAC = Hastaboton
retencion del TO. de parada
Control del we CONTAC = Hastaboton
motor del TO. de parada
Control del v CONTAC = Hastaboton
motor del TO. de parada

CONTAC Hasta boton
Relé principal To. de pads
Valvula de purga del CONTAC Hasta botén
canister TO. de parada
Vaivula de . CONTAC Hasta botén
control de aceite TO. de parada
Viivula de . CONTAC Hasta botén
conirol de aceite TO. de parada
Habilitar/ w. CONTAC Hasta botén
deshabilitar TO. de parada
Habilitar/ . CONTAC Hasta botén
deshabilitar TO. de parada
Habilitar/ w. CONTAC Hasta botén
deshabilitar TO. de parada
Habilitar/ w. CONTAC Hasta boton
deshabilitar TO. de parada
Deshabilitar Inyector- ~ MOTOR __ Hasta boton
Cilindro 1 FN de narada




Modo de grafico de barras

Esto indica que los datos del sensor son como el formato de la grafica de barras.
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SG  Analisis de datos (139) Tempo 000012 = [ m Q
Nombredelsensor ~ *  Valor  Unidad*  Unién ~
Tension Logica de la Batera 120 V o)
Voltaje de bateria después de 120V
el contacto
Velocidad real del motor 0 RPM EQ
Meta de RPM de ralenti 820 RPM 07}
Voltaje de sefal del sensor de
presion 0oV &
Presion del colector de admision 100.0 hPa EQ
Voltaje de temperatura de agua 50 V B
Temperatura del agua 398 'C EQ
Temperatura de aire de ambiente 352 °C
Voltaje de femperatura de
admision de aire So:v Lo
Temperatura de admision de aire -398 € 25)
Temperatura del aceite de motor 38 °C
Nivel de combustible 100 % 27}
Presion del depdsito de
tible 400 hPa B
Sensor de 02 Tipo binario naw 2
©) 4 O E
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Modo de grafico

Esto indica que un dato del sensor seleccionado es como el formato del grafico.
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ZE  Analisis de datos (5) Tiempo 00:00:02 = Q

50 Tensién Légica de la Bateria MAX: 120 >
120V

0 MIN: 120 (]

50 Voltaje de bateria después de encender el contacto MAX 120 >
120V

& MIN: 120 (1]

00 Velocidad real del motor MAX: O >
O0RPM

MIN:O ]

%0 Weta de RPM de ralentl D >

820 RPM

MIN: 820 (1]

0 Voltaje de senal del sensor de presion MAX- 0.0 >
oov

2 MN:00 o

©) 'S )i
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Modo de grafico: botén de funcién

Prueba de ondulaciones activada/desactivada
Cuando la funcion Prueba de ondulaciones estd encendida, el usuario puede
configurar un valor maximo/minimo de datos deseado y recibir una notificacion si el

valor del sensor sobrepasa o esta por debajo del valor estandar.

30 Voltaje de bateria después de encender el contacto MAX: 120 E—/\’
12.0v

Velocidad real del motor A0 >

Configure el valor arrastrando el

o “ cursor.
820 RPM

& Si silencia o el volumen e e

es bajo, es posible que no 0oV

escuche una alarma audible. . e 0

Test de actuacion




Prueba de ondulacién activada: rango de orificios activado

Si el rango de sujecién esta encendido, solo muestra los valores del sensor que

exceden o caen por debajo del valor estandar.

< @& (4 Test de actuacion € ™
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SE  Andlisis de datos (5) Tiempo 00:00:02 = = il Q
i0 Tension Logica de la Bateria ;120 N
120v
0 MIN: 120 (i}
50 Voltaje de bateria después de encender el contacto MAX: 120 >
120v
0 MIN:120 (]
00 Velocidad real del motor T
ORPM
MIN:O ]
) Wieta de RPM de ralent] AT
820 RPM
MIN: 820 (]
0 Voltaje de senal del sensor de presion MAX: 00 >
ooV
a MN:00 ]
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Grupo/Grupo de usuarios

A través del botéon =4 en la esquina superior izquierda, el usuario puede utilizar

funcion Grupo/Grupo de usuarios.
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B, Analisis de datos (139)

Tiempo 00:00.05 [ = m Q

s
B ®

lel sensor

le |a Bateria

adespués de
ler el contacto

del motor

ralenti

el sensor de

for de admision

Valor Unidad*  Unién
120 V 277 '
120V

0 RPM =7
820 RPM Eg
ooV EB

100.0 hPa 27)

o =

I

Test de actuacion

Elementos de prueba,
23)

Luz de check (MIL)
Valvula de refencion
del canister

Relé de la bomba de
combustible

Valvula de
refencion del
Control del

motor del

Condicién ~

Duracién Resultado

Hasta botén
de parada
Hasta botén
de parada
Hasta botén
de parada
Hasta botén
de parada
Hasta boton
de parada

Grupo (42)

Test de actuacion

Petroleum

Local Interconnect
Network (LIN)

Malfunction |
Indicator

Absolute

Nombre del sensor

Misfire

02 SENSOR
Others

Power Steering
Pressure
Regulator

Shut Off Valve
Supply
TPS/APS / ETC

Turbo
Variable Intoke
Sensor (VIS)

Vehicle Speed
Sensor (VSS)

Test de actuacion
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Grupo

Forma un grupo

relevantes.

de elementos de

Lista de grupos ———————@ s

datos de sensores para expresar solo

< @& (o Test de actuacion e =
fo @
Grupo (42) X
Todo Nombre del sensor ~ *  Valor
Air Conditioning B Ter H
Sy S Lista de datos de
Air Temp er
— sensores
AutoCruise
Control (ACC) =
Barometric o
Pressure
Presion del colector de admisin 10001
Battery Voltage
Voltaje de temperatura de agua 50
Brake System
S Temperatura del agua 398
(cMP) Temperatura de aire de 253
. ambiente
CatalystAging Voltaje de temperatura de 50
admision de aire
Clutch Temperatura de admision de 398
Continuous .,
assers Temperatura del aceite de P
motor
g Nivel de combustible 100
Crankshaft
Presion del de sito de
Position (CKP) b 00
Engine Sensor de 02 Tioo binario =
Test de actuacion Ll

Grupo de usuarios

datos

El usuario puede formar o editar un grupo de elementos de datos del sensor deseados.

1. En la pantalla Grupo de usuarios, seleccione los elementos de los datos del sensor

gue se agruparan.

)
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Grupo (42)
Petroleum

Local Interconnect
Network (LIN)

Malfunction |
Indicator

Manifoid
Absolute

Misfire

02 SENSOR
Others

Power Steering
Pressure
Regulator

Shut Off Valve
Supply
TPS/APS / ETC

Turbo
Variable Intoke
Sensor (VIS)

Vehicle Speed
Sensor (VSS)
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B @
X
Nombre del sensor v Valor
ve

(< <]
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2. Una vez realizada la seleccion de elementos, forme un grupo a través de "Anadir un

nuevo grupo".

< @ (A Test de actuacion 9 o ¢
B @
Grupo (42) b
Todo Nombre del sensor ~ ~  Valor
;A;'EM T Légica de la Bateria 120
de bat de 2o Adding New Fixed List
Aie T sncender el contacto
bt - et Please, Input user group name.
Alternator o Vi ad real del motor 0
Man;
Aut 820
Con
e 00
Pre
. esion del colector de admisién 1000l
oltaje de temperatura de agua 50
Brake
e Temperatura del agua -398
(cMP) Temperatura de aire de P
ambiente -
DAYt Aery Voltaje de temperatura de &0
admision de aire
Clutch Temperatura de admision de 398
Continuous o
Verabls' ~ Temperatura del aceite de 0
Qoo Hyvseeny Nivel de combustible 100
Crankshaft
Presion del depdsito de
Position (CKP) piboemibocty 400
Engine Sensor de 02 Tioo binario
® “ o E
Test de actuacion <

3. Se completa la formacion del grupo.

< @& (o Test de actuacion &

X

Grupo (42)

Petoleum 7]
Local Interconnect
Network (LIN) B Velocidad res
Malfunction A
gt LN e presion de
hruonae A cerrar FPR
Absolute =

(Regulador de presion de

Nombre del sensor . Valor

0.0

Misfire
02 SENSOR
Others

Power Steering
Pressure
Regulator

Shut Off Valve
Supply

TPS/ APS/ ETC

Turbo

Variable Intake
Sensor (VIS)
Vehicle Speed
Sensor (VSS)

® e

Test de actuacion <

Puede eliminar el grupo formado.

U4
~

Puede cambiar el orden del grupo.




Buscar

Puede buscar los datos del sensor introduciendo una palabra de busqueda y pulsando Q

< @& fey Test de actuacion s =
b @

& Pressure Regulator (3) Tiempo 00:0038 [B = ma
Nombre del sensor *  Valor Unidad®  Uni
B velocidad real del motor 0 2]

Angulo par PR an
= (Regulac
@ Ao 0.0

(Regulad

Test de actuacion T~ ‘

Vincular

Puede comprobar la informacion del sensor de los elementos seleccionados pulsando B

< @& (o Testde actuacion [ 1 ¢ @ (o s

< Test de actuacion Wi

f @ fo @

ZE  Analisis de datos (139) Tiempo 00:0005 [B] = m Q 5B Pressure Regulator (3) Tempo0oor24 [El= m Q
Grupo (42) lel sensor v Valor Unidad~ Unidn Nombre del sensor - Valor Unidad™ Unién *

Grupode le la Bateria 120 V 27 0 07
usuario a después de

encender el contacto oV 00

Velocidad real del motor 0 RPM 00

Meta de RPM de ralenti 820 RPM

Voltaje de sefial del sensor de 00 ¥V

presidn

Presion del colector de admisién 100.0 hPa = =

O b B =
(a) s a3 1 ¢ aptura de dat v . ‘
o O 'S atone :
Informacién de datos 31 x

Tast de actuacion Sircuito "A" del sensor de posicion del cigienal

ormponent Lo stion
Elementas 3¢ P& Condicion *  Duracion

Luz de check (MIL) COMAC e H;é':;:;‘;" -

Valvula de refencion ~ CONTAC _ . Hastaboton

del canister TO. de parada

Relé de la bomba de CONTAC _ Hasta boton

combustible TO. de parada

Vavula de ... CONTAC __ Hastaboton

retencion del TO. de parada

Control del . CONTAC Hasta botén

motor del TO. de parada

A
_ Test de actuacion =




Botones de funcion inferiores

@

Stop

Esta funcion recopila los valores de los datos del sensor durante un
cierto periodo de tiempo y detiene los valores de los datos del
sensor. Los botones "Iniciar" y "Parar” funcionan a la vez.

r. "

-}~

L Jd

Data Capture

Esto captura la pantalla de datos del sensor.

G Esto inicializa los valores de datos del sensor recopilados y los
Clear Data | 'ecopila.
Esto solo muestra los valores del sensor de los elementos de datos
=8 del sensor, que se han seleccionado segun las necesidades.
Selective Display Los valores completos de los datos del sensor se muestran cuando

la funcidn de salida fija esta desactivada.

i

Recorded Data

Esta funciéon analiza el archivo de datos del sensor guardado.
Esto esta vinculado a la funcién de analisis de datos guardados.
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Control de pantalla

1. Puede extender o doblar la pantalla arrastrando el botén ¢:| hacia arriba o hacia

abajo.

< @ (o Test de actuacion o w < @ (4 Test de actuacion s

o @ o @

S8 Pressure Regulator (3) Tempoooor24 = m Q Informacién de datos a3 x

= Nombre del sensor *  Valor Unidad>  Unién ~ Zircuito "A” del sensor de posicion del ciglenal

locidad real del motor

o) sasonniionstn

Informacién de datos X

senersl Descripnon

ircuito "A" del sensor de posicion del cigienal oe Crarkshoft Posiion Sensor (CKPS) i & hell efect type
120 8 target wheel mounted on the crankshatt. there are 58

s the others. When the skot in the whee! alkgrs with the sensor, the sensor vollage outputs fow When

‘omponent Location

nd one longer tigns
on duration and the gretion Laming. Ung the agra dference
suted by the longer siot. the PCM dentifies which cylnder 1 ot top dead center

1TC Description

e PCM st DTC PO335 when he mutmber of crankshafl leeth during one revokition is incorect o
1ankhat signal 1s Mesaig whie Camshaft signel s detected

JTC Detucting Condaion

e Detecting Condition Poasibie Cause
DIC Stratogy  +Signal Plausibity Mortoring 1.Pou Connestes
Test de actuacion Test de actuacion o

2. Puede maximizar/minimizar los elementos en el modo de grafico.

< @& (3 Test de actuacion fes W

Informacion de datos a x

Zircuito "A" del sensor de posicion del ciglenal
Ugnostic thme. | *4 Neva

MiLOn Condition  +2 Ditving Cycle

igral Wavelom & Data

Aumentar

el zoom

i CXPS and CMPS intike ot sngine ke
ion - There are about 45 theeth between thel KPS muusng 103

#ontor DTC Status

| Connect GOS to Data Link Connector(DLE).

Disminuir

Test de actuacion

el zoom
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