KDS 2.0 =Sir

Odborna Diagnostika - Méfeni

Tato funkce pouziva modul predikce VMI k méfteni skute¢ného prabéhu

senzoru a ovladacée a pouziva simulaéni funkci k diagnostice vozidla.
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Specifikace hardwaru

Modul VMI

USB port

Napajeni

Kanal A (CH-A1, CH-A2)

Kanal B (CH-B1, CH-B2)

AUX



Pfipojeni napajeciho kabelu

VMI pouziva baterii vozidla jako svaj vykon.

Pouzijte kabel baterie VMI pro p¥ipojeni ¢ervené ¢asti kabelu k terminalu batter (+) a
jeho ¢erné ¢asti k terminalu ( -).

VMI batter kabel je izolovan, aby se zabranilo zkratu p¥i pfipojeni k vozidlu. Pro

usnadnéni pouziti ma kazda svorka otvor pro vlozeni sondy kanalu.

& Varovani

P¥i pripojovani napajeciho kabelu budte opatrni, abyste zabranili zméné polarity

baterie.



Pfipojeni kabelu USB
Pro pripojeni VMI s tabletem jsou vyzadovany kabely USB a OTG, jak je uvedeno nize.

* VMI nepodporuje bezdratovou komunikaci.

USB to USB Mini 2.5m
. (P/No.G1XDDCAQ07)

For Tablet

Micro USB to USB-F
(OTG Cable)

Power

A Varovani

Nepouzivejte jiné USB kabely kromé USB kabelu (P / No.G1XDDCAO0Q7), které dodava
GIT. Pripojeni USB mi ze byt nestabilni.

Umisté ni a bezpecnostni opatieni VMI

v" Neumist ujte nebo nezavé Sujte VMI v blizkosti Zarovky.

v P¥i ptipojeni kanalové sondy k hlavnimu télu VMI zkontrolujte kli¢ a viozte
umisté ni.

v Chcete-li odstranit kabel Sb, stisknéte kartu zamku USB na hlavnim téle VMI a
vytahnéte kabel USB, abyste jej odstranili.

v' Kdyz provadite méteni, ujistéte se, ze kabely, naptiklad kabel USB, napajeni zafizeni
DC a sonda kanalu nezasahuji do pohonu vozidla (chlazeni, ventilator, klinovy
femen, atd.).

v" Nepouzivejte 110 V nebo 220 V proud (stfidavé) napéti na hlavnim télesu VMI. To

mu ze vést k vaznému poskozeni VMI.



v PF¥i pouziti osciloskopu, VMI by mélo byt napajeno pomoci baterie vozidla.



Obecna specifikace

Polozka Specifikace
MikroFadi¢ ARM9 (S3C2410A) @ 208 MHz
RAM 32 MByte
Pamét

ROM 32 MByte

Provozni napéti

7~35V /DC

Provozni 0 °C - 50 °C(32 °F - 122 °F)
Teplota
Skladovaci -20 °C - 80 °C (-4 °F - 176 °F)
Nekondenzat @ 0 °C - 10 °C (32 °F - 50 °F)
Provozni 95% RH @ 10 °C - 30 °C (50 °F - 86 °F)
VlIhkost
70% RH @ 30 °C - 50 °C (86 °F - 122 °F)
Skladovaci Nekondenzat @ -20 °C - 80 °C (-4 °F - 176 °F)
Spotieba Celkovy stav 5 W @ 12 V (rozsah osciloskopu 20 V)

Provozni rezim

Osciloskop, multimetr, simula¢ni test

Material

Obal (PC + ABS), plast (TPE)

Velikost produktu

235 x 109 x 60 mm

Hmotnost

Priblizng 730 g

SPECIFIKACE dratove

komunikace (tablet)

Univerzalni sériova sbérnice (USB)




Osciloskop

Polozka

Specifikace

400 mV, £800 mV, £2 V, #4 V, £8 V, £20 V, £40

2 CH
Napé ti V, +80 V, +200 V, +400 V
4 CH +4 'V, 8 V, £20 V, £40 V, £80 V, £200 V, +400 V
Mé¥titelny +400 mV - 2 V 20V "
rozsah 4V -+480V +200 V
stejnosmé rného
+200 V - +400 V +400 V
napéti

100 ps, 200 ps, 500 ps, 1 ms, 2 ms, 5 ms, 10

2 CH ms, 20 ms, 50 ms, 100 ms, 200 ms, 500 ms, 1's, 2
C asovy rozsah s 55
4 CH 200 ps, 400 ps, 1 ms, 2 ms, 4 ms, 10 ms, 20 ms,
40 ms, 100 ms, 200 ms, 400 ms, 15,25, 4 s
5 CH Maximalné 500 K sps sou¢asné kanalem
Rychlost (Epickovy rezim)
odbéru vzorki 4CH Maximalné 250 K sps soué¢asné kanalem

(Spi¢kovy rezim)

Vertikalni rozliseni

10 bit

Rezim odbéru vzorku

Obecny rezim / Spi¢kovy rezim

AC / DC spojka

Podpora

Vstupni impedance

2 MQ na strané napajeni

& Varovani

v P¥i méfeni sdruzeného napéti v 2-kanalovém rezimu pro uzitkova vozidla

pomoci 20 V nebo vyssi napéti, i kdyz namé¥ené napéti je v rozmezi mezi 400

mV a 2 V, nemé¥i to normalné, pokud rozsah osciloskopu je nastaven na 400

mV - 2 V.



vvs

V pfipadé vozidla s napétim 20 V nebo vyssim proved te méfeni po zméné
rozsahu napéti osciloskopu na 4 V-80 v.
V pripadé, Ze nastalo sdruzené napéti 500 mV mezi terminalem B generatoru komeréniho
vozidla a baterii + terminal, mtze byt méfena normalné podle nastaveni napéti rozsah
osciloskopu 4V — 80V, aned400 mV - 2 V.



Multimetr

Polozka Specifikace
Rozsah L
+400 mV, £ 4V, + 40V, £ 400 V / Pouzijte automatické
stejnosmé rného
pfepinani rozsahu

napéti

Rozsah
stejnosmé rného 0.1 Q - 10 MQ / Pouzijte automatické prepinani rozsahu

napé ti

Rozsah frekvence

1 Hz - 10 kHz/Prahova hodnota frekvence: 2.5+0.5 V

Rozsah frekvenci

0.1% - 99.9% @ 1 Hz - 100 Hz

1.0% - 99.0% @ 100 Hz - 1 kHz

3.0% - 97.0% @ 1 kHz - 3 kHz

5.0% - 95.0% @ 3 kHz - 5 kHz

10.0% - 90.0% @ 5 kHz - 10 kHz

Rozsah Sitky impulsu

10 ps - 1000 ms




Simulace

Polozka Specifikace
Vystupni rozsah | 0.0V -50V
Napét ovy :
Nucené Pokud se vystupni data odchyluji od vystupniho
vystup
zastaveni rozsahu (0.0 v-5.0 V)
Vystupni rozsah | 1 Hz — 999 Hz
Provoz 50%
Frekvenéni -
Uroven napéti | Maximum: 5V, Minimum: 0 V
vystup
Nucené Pokud se vystupni data na strané uzemné ni odchyluji
zastaveni od rozsahu napéti (-) 1.0 V-6.0 V
Rozsah
1 Hz - 999 Hz
frekvence
Ovladani Rozsah frekvenci | 1% - 99% @ 1 Hz — 99 Hz (1% or 10% by phase)
ovladace Sitka impulsu | 10% - 90% @ 100 Hz-999 Hz (méné nez 10% podle

faze)

Pfipustny proud

Lisi se v zavislosti na frekvenci nebo provozu

-10 -



Uvod do funkce

< @& MéFeni &

Osciloskop

2 kanaly 4 kanaly

Rezim Rezim

<
@)

Napéti Odpor
Hz - T
Frekvence Stiida (%) Sitka pulzu (ms)
Ve Hzw ng)
Napétovy vystup Pulzni vystup Vystup stridy

® Pruvodce pfipojenim VMI

5B to USB Mini 2.5

2.0
No.G1XDDCAD007,

VMl je pripojeno.

-11 -



Osciloskop

Funkce osciloskopu pouziva celkem 4 kanaly a Ize pouzit 2kanalovy rezim (separace
uzemné ni) a 4kanalovy rezim (spole¢ny uzemné ni). Pres krivky mérené na kanalu sondy,
hodnoty kurzory A a B, minimalni hodnota, maximalni hodnota, primérna hodnota,

frekvence, provoz (-) a clo (+) hodnoty mezi A a B mohou byt méfeny.

.‘

2 kanaly/

oZODrazn

v A B Zastavit
vse

-12 -



1. Automaticky kanal
Funkce automatického kanalu konfiguruje vhodné prostiedi pro méteni piredem, aby
bylo mozné pohodlné zkontrolovat panel senzoru a pohonu, které jsou nezbytné pro

diagnostiku vozidla.

@ Individualni nastaveni

Uzivatel maze nakonfigurovat nazev a rozsah senzoru atd. pro kazdy kanal.

Automaticky kandl

® 2kansly 4 kanaly Motor

CHA Snimaé klepsni

cHB Snimag klepéni

il _

-13 -



@ Nastaveni ulohy
Nastaveni ulohy konfiguruje vhodné prostiedi pro mé¥eni, aby se umoznilo pohodiné

inspekce na ¢idla a ovladace, které by mély byt analyzovany komplexné.

Automaticky kandl

i nastaven! Nastaveni tér Nastaveni uvatele

Snimaé polohy kiikového m(cxps) halliy typ+Snimac polohy
vackového

hiidele (CMPS) ~

Snimaé pol lohy wikového hndem ‘cxvs; Indukéni typsSnimas polohy

vack jele (CMPS) - halilv typ

s sk'lvrl Klapky (TPS)+Piedni lambda sonda (HO2S) - snimat o
pxiderm zickonicitym

P'tdr lambda sonda (HO2S) - snimat s oxidem zirkoniitymsZadni lambdal

sonda (HO2S) - snimat s oxidem zirkonicitym

Snimat polohy skrtici klapky (TPS)+Snimac tizku v sacim potrubi (MAPS)
Snimaé polohy Sktici klapky (TPS)¥Snimaé hmotnosti nasivaného vzduchu
MAFS)

Snimaé: polohy sktici klapky (TPS)+Snimac polohy Skrtici klapky (TPS)

Snimaé polohy plynového pedalu (APS)+Snimat polohy phnového pedik
(APS)

il _

@ Uzivatelské nastaveni
Uzivatelské nastaveni umozriuje nacitani hodnot nastaveni, které jsou c¢asto pouzivany

uzivatelem, kromé hodnot nastaveni ulozenych v individualnim nastaveni a nastaveni motivu.

Automaticky kanal *
Individudini nastaven! Nastaveni 1éma Nastaven! uflvatele
Natist nastaveni sUlo2it nastaveni
Automaticky kandl
Nastaveni téma Nast Nastaveni rozsahu osy X a Y proudu a nazev kanalu mohou byt uiozeny s
popisem.
iatist nastaveni Ulozit nastaveni
* Nazev souboru
ous
* Oteviréni
* Komentai
* Koments?
i
=) [F) [=) :s ® s ® ST
4

_ —g "3
Zaviit
q w e r t y u i o p 1S

a s d f g h i k I Dalsi
. : xlcjivibln]lmi, '3
Ctri English (US) L) 4 3
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2. Jednorazové

Funkce Jednorazové se automaticky zastavi a indikuje signal krivky, pokud je Uroveri
signalu nakonfigurovana uzivatelem v souladu s naméfenym signalem.

Rezim Jednorazové se pouziva, kdyz ma uzivatel v umyslu ziskat data na zakladé
ur¢itého c¢asu béhem nahodného vyskytu, jako je APS1 nebo APS2. Pomaha uzivateli
snadnéji identifikovat umisténi zmény tvaru viny.

Pokud je vybrano tla¢itko Jednorazové a pohyblivy kurzor spousté je umistén v oblasti
kanalu, je aktivovano tla¢itko" Jednorazovy start". Pokud je tlac¢itko ,Jednorazovy start"
stisknuto v pozadovaném ¢ase uzivatelem, jakmile jek¥ivka, kterou ma uzivatel v Umyslu

zaznamenat, umisté na v pozadovaném case, zastavi se prabéh kfivky na obrazovce.

< @ Méfeni E «
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3. Spusténi

Funkce Spusténi umoznuje uzivateli dotknout se oblasti kanalu pro zobrazeni pevné
k¥ivky, coz umozi uje uzivateli snadno analyzovat pribéh.

Opakovanym dotykem na ikonu Spusténi lze spoustéée na vzestupnych a klesajicich

bodech k¥ivky opravit a zobrazit, nebo Ize spousté¢e odstranit.

Kliknéte na ikonu Spusténi pro vstup rezimu spousténi, kliknéte na aktiva¢ni bod nad
k¥ivkou, kterou chcete opravit, a vyberte bod spousténi.

Kdyz vyberete funkci Spusténi, spusti se automaticky pfi stoupajicim pribéhu. Pokud
se znovu dotknete tla¢itka Spusténi, spusti se spoust automaticky p¥i klesajicim

pra bé hu. Pokud se dotknete tla¢itka Spusté ni potreti, funkce Spusténi je vypnuta.

Pokud v misté nakonfigurovaném uzivatelem nejsou zadné prabéhy, na obrazovce se

zobrazi zprava" Nelze spustit”.

< & Méreni [CORRSN

Osciloskop

S

4. Nulové nastaveni
Tato funkce provadi nulové nastaveni pro pfesné méreni pfi pouziti snima¢e proudu (vysokého

nebo nizkého proudu) a snimace tlaku ve funkci volby.

-16 -



5. 2-kanalovy / 4-kanalovy

Ve VMI je celkem 5 dostupnych kanald, které zahrnuji 4 kanaly (CH-A1, CH-A2, CH-BT,
CH-B2) a Aux kanal.

V rezimu 2 kanali, pro méfeni 2 raznych signald, ch-A konfiguruje jeden kanal a CH-

B konfiguruje jiny kanal mezi celkové 2 kanaly (jednotlivé zemé).
V 4kanalovéem rezimu se pouzivaji sondy pro kazdy kanal CH-A1, CH-A2, CH-B1 a CH-

B2. Lze tedy pouzit celkem 4 kanaly( spole¢né uzemnéni), v takovém pripadé se klip

kabelu baterie VMI ( -) je uzemnéni.

< @& Méreni E» ~ BB < @& Méreni E» ~ BB

Osciloskop = t = Osciloskop

CH-A1 — 12V}
b e —

CH-A2 — 6V |
~ CH-B1 — &V |

1KQ

1KQ L

1 CH-82 —~ 0V |

2CH - Differential Mode 4CH - Single Ended Mode

-17 -



6. Kanal & AUX
Kazdy kanal Ize zapnout / vypnout nebo funkci volby Ize pouzit pomoci kanala a ikon
v dolni ¢asti obrazovky.

Funkce snimace vysokého / nizkého proudu lze zapnout / vypnout pomoci ikony aux.

Kanal B Ize zapnout / vypnout nebo nakonfigurovat tak, aby pouzival

“ Funkce pro zapnuti/vypnuti kanalu A.

snima¢ tlaku.

AUX Funkce zapnuti/vypnuti senzoru vysokého/nizkého proudu.
CH.B “ -
: CH.AUX K
v Snimaé tlaku (GP400) A 4 AUX — nizky proud
o ~ o Benzin Pa o ~ o AUX - vysoky proud

Diesel kg/em2 Aux.H-1004 Aux.H1000A

<Kanal B> <Aux>

-18 -



7. Pfesah
Pro vyhledavani nebo méreni ulozenych dat se vsechny prabéhy ptekryvaji na jedné
obrazovce, takze data prabéhu Ize snadno analyzovat.

Kazda barva a nazev krivky jsou oznaceny jako rGzné barvy, takze je uzivatel muaze
snadno identifikovat.

< @& Méreni [ «

Osciloskop

Auto-CH Single-shot Altivovat

8. Casové méfiitko a nastaveni kurzoru
Prabéh ktivky mize byt maximalizovan / minimalizovan snizenim nebo zvySenim

¢asové stupnice. Kurzor ma zete pfesunout a zkontrolovat ¢asovy rozdil mezi kurzory.

< > Funkce pro zapnuti/vypnuti kanalu A.

Kurzor A nebo B Ize aktivovat pro pfesun jeho umisténi.

Kdyz je kurzor aktivovan, je oznaden jako ¢erveny.

Oznaduje ¢asovy rozdil mezi kurzorem A a kurzorem B.

-19 -



Popis obrazovky

4 Max:0.1V

DC 4, NORMAL

Vrchni ¢ast

Oznatuje jména a aktualni data, ktera jsou aktualné mérena na obrazovce.

Spodni

¢ast

DC

Pouziva se pro méreni vétsiny senzor(i a je to obecny rezim méreni.

AC

Vzhledem k tomu, Ze vykon vozidla uréuje stfidavy proud, ktery se blizi
stejnosmérnému proudu, je pfitomna soudast sttidavého proudu. Pokud je
kiivka DC umisténa v AC, Uroveri vykonu je snizena na 0 a tvar kfivky je
maximalizovan pfi vystupu.

Pouziva se pro ptipady, jako je méfeni vinového napéti v diodé generatoru
atd.

NORMALNi

Tento rezim méFi minimalni Udaje pro indikaci rychlosti vzorkovani (¢as / ¢ast)
na obrazovce.

V tomto reZzimu, kde signaly jako prepéti béhem kratké doby nejsou
vzorkovany, je vhodné méfeni senzord s nizkou vystupni rychlosti signalu,

jako je senzor kysliku nebo signdly ovladace.

Vrchol

Pouziva se k pfesnému méfeni prepétového napéti, které je indikovano

okamzité, jako je vsttikovag, zapalovaci civka, rizné solenoidové ventily atd.

Rozpozna prabéh kiivky proudu, ktery je na vystupu, a automaticky jej zmé ni

na optimalni rozsah.

Konfiguruje rozsah na uZivatelem definovany rozsah.

Zobrazi vybrany kanal do maximalizované obrazovky.

HHOQ

Zmensuje maximalizovanou obrazovku na pavodni velikost.

-20 -
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Nastaveni prostiedi
Nastaveni prosttedi v levém hornim rohu obrazovky umozn uje nastaveni nazvu kanalu,

rozsahu a nulového umisténi atd.

< @& Méfeni @

Osciloskop

Single-shot Aktivovat

4 Maximdiné : 0,5V Primér :-00V Mih:-03V

20 40 80 200 400 v

e T T e

4 Maximéing: 0,5V Primér: 0,1V Mih :-0,1V

2 kanaly/

ra
Zobrazit ¢ > A B Zastavit
vse
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@ Nastaveni nazvu kanalu

Nazev kanalu Ize zménit vybérem nazvu kanalu.

Méreni GO

Zménit nazev
* KAH.A

* Novy ndzev

* KAH.B

* Novy nézev

@ Nastaveni rozsahu

Rozsah méfeni Ize konfigurovat v souladu s vystupnimi daty.

@ Nulové umisténi

Rozsah méfteni Ize konfigurovat v souladu s vystupnimi daty.

-23-



4 Max:0.2V Min:-0.3V

Automatické nastaveni prahu
Tato funkce upravuje umisténi prahové hodnoty potiebné pro mé¥eni hodnoty bé hem

provozu.

-24 -



astaveni prahové hodnoty

pouziva pro nastaveni prahové hodnoty pro méfeni hodnoty
stridy.

= Aktivace i T i prahové Y

Hodnotu stiidy muzete urcit 50% polohou maximalni/minimalni Grovné
namérenych dat.

* Vypnuti automatického nastaveni prahové hodnoty

Pouziva ve specialnich pripadech, napriklad jako stfida elektromagnetickych
ventill a Ize nastavit do polohy méfeni pro urceni prahové hodnoty pro uréeni
hodnoty stridy.

-25-




Ukladani a nac¢itani
Pokud je funkce osciloskopu zastavena, mohou byt data vystupniho prabéhu uloZena.
Pom@éitka nahote nacist ulozena data.

< @& Méreni [CORRSN < @& Méreni GO

: Osciloskop Q E L Osciloskop

Auto-CH Single-shot Altivovat
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Multimetr

Méfeni napéti

Napéti pouziva kanal B a mé¥i rozdil napéti mezi ( - ) sondou a ( + ) sondou.

Jak je znazorné no na obrazku nize, zobrazuje MAX (maximalni hodnota), MIN (minimalni
hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni hodnota) a AVG (pri mérna hodnota),
které obsahuji aktualni hodnoty, a zménéné mnozstvi je uvedeno jako graf v dolni ¢asti
obrazovky.

Kdyz jybréno tla¢itko (obnovit) v pravém hornim rohu, vSechna data jsou

inicializovana.

Napéti

=Y
=
i
T g
g
=
!
==

-
=
-
e
-

[T

MAX : 0.000 P_P 0.000
MIN : 0.000 Pramér: 0.000

v
o0

& Varovani

v" Nemétte napéti sttidavého proudu 110 V nebo 220 V (AC). To mt ze vést k

vaznému poskozeni VMI.

-27 -



Mé#eni odporu

Napéti pouziva kanal B a mé¥i rozdil napéti mezi ( - ) sondou a ( + ) sondou.

Jak je znazorné no na obrazku nize, zobrazuje MAX (maximalni hodnota), MIN (minimalni
hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni hodnota) a AVG (primérna hodnota),
které obsahuji aktualni hodnoty, a zménéné mnozstvi je uvedeno jako graf v dolni ¢asti
obrazovky.

Chcete-li méf¥it pfesnou hodnotu, pfed provedenim méreni vzdy proved te nulové
nastaveni pomoci funkce "nulové nastaveni". Pfipojte sondy ( + ) a ( - ) a stisknéte

tla¢itko "nulové nastaveni".

< & Méreni & o B
\' 0 Hz -
=

Odpor Vynalovs Nastaveni na nulu

malizuje chyby béhem kontroly elektrického

‘-' mohou provést nastaveni na nulu podie nastedujicich krok(

1. Provédi se pomoci zkratu s piipojenim kandlu B plus a minus zkusebniho
, ' kabelu, jak je uvedeno nite.
- e

-
- b
N Com
MAX PP ¢ ]
v MIN Primér:

2. Dévejte pozor, abyste se zkusebnim kabelem ni¢eho nedotkii
3. Pro provedeni nastaveni na nulu stisknéte thaéitko [Spustit]

Zastavit

& Varovani

v' Zméite odpor pouze tehdy, kdyZ je ptislusny obvod pro méfeni vypnuty.
Pokud je napajeni napajeno kanalovou sondou, muze dojit k poskozeni obvodu
VMI.

v' Vzhledem k tomu, Ze odpor je ovlivnén teplotou a stavem pfipojeni sondy kanalu,

pfed méfenim odporu vzdy proved te nulové nastaveni.
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Méfeni frekvence

Frekvence vyuziti kanald B, a, jak je znazornéno na obrazku nize, ukazuje MAX
(maximalni hodnota), MIN (minimalni hodnota), P-P (maximalni hodnota-minimalni
hodnota) a AVG (pri mérna hodnota), které obsahuji aktualni hodnoty.

Frekvence je uvedena bud jako Hz, nebo jako pocet cykld generovanych za 1 sekundu.

Pokud displej zobrazuje 60 Hz, znamena to, ze za 1 sekundu bylo generovano 60 cykla.

Frekvence

MAX PP
v P .
] MIN Primér

Zastavit

& Varovani

v' Zmértte odpor pouze tehdy, kdyz je prislusny obvod pro méfeni vypnuty.
Pokud je napajeni napajeno kanalovou sondou, mi ze dojit k poskozeni obvodu
VMI.

v' Vzhledem k tomu, Ze odpor je ovlivnén teplotou a stavem ptipojeni sondy kanalu,

pfed méfenim odporu vzdy proved te nulové nastaveni.
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Mé#eni bé hem provozu

Béhem provozu je pouzivan kanal B, a jeho vystup udava, MAX (maximalni hodnota),
MIN (minimalni hodnota), P-P (maximéalni hodnota-minimalni hodnota) a AVG
(pramérna hodnota) 0% - 100% ( + ) provoz (-) provoz.

Uzivatel jej mGze zménit na [provoz ( % )+] a [provoz ( % ) -] pro zobrazeni

pozadovanych dat.

< @& Méreni [CORRCN

Q Hz =

s suida (¥

MAX : PP

v F prene
] MIN Primér:

Zastavit

Threshold - Ll ...

CYCLE
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Méf¥eni Sifky pulsu

Béhem provozu je pouzivan kanal B, a jeho vystup udava, MAX (maximalni hodnota),
MIN (minimalni hodnota), P-P (maximéalni hodnota-miniméalni hodnota) a AVG
(pramérna hodnota) 0% - 100% ( + ) provoz (-) provoz.

Uzivatel jej mize zménit na [Sitka pulsu (ms)+] a [Sitka pulsu (ms)-] pro zobrazeni

pozadovanych dat.

< & Méreni s = E

Sirka pulzu $ia puiz (ms

MAX : PP

ee MIN Pramer:

Zastavit

Threshold ccecce b em e s eeeccccccccccfheccccca——-

4
f
Y

¥

CYCLE
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Simulace

Funkce simulace je pouzivana pro kontrolu provozniho stavu elektromagnetu nebo
obvodu snimacde, zadanim odpovidajiciho napéti a pulsu do signalu linky (ECU vstupni

terminal), ¢idla nebo fizeni provozu.

Simulaéni test napéti a pulzniho vystupu Ize provést pomoci kanalu B.

Simula¢ni test pro fizeni pohonu lze provést pomoci kanalu A.

& Varovani

v" Pokud bude simulaéni zkouska a provozni zkouska probihat nasilné, mi ze se

ovlada¢ vozidla zni¢it.

v" Pokud je solenoid vozidla po uréitou dobu nasilné ovladan, mize to mit

negativni dopad na solenoid vozidla.

v" Aby se minimalizovala degradace vykonu ovladace vozidla, méla by byt

simulaéni a provozni zkouska dokon¢ena béhem kratké doby.
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Napét ovy vystup
Napét ovy vystup pouziva kanal B a mize byt vyveden nahodny napét ovy signal, ktery
umozhi uje kontrolu ECU. Maximalni vystupni napéti je 5 V a vstupni napéti lze nastavit

jednotkou 1V nebo 0,1 V pomoci Sipky.

 Napéfovy vystup

Start

& Varovani

Bud te opatrni, abyste zabranili vzajemnému prepinani sondy (+) a sondy

()

v' Béhem simulaé¢niho testu, pokud se napéti uvniti obvodu odchyluje od
rozsahu, je uvedena hodnota zobrazena jako ¢erveny text a simulaéni test je

zastaven.

v Pfi provadéni funkce vystupu napéti nebo impulsu by mél byt konektor

senzoru odstranén.

v" (po dokonéeni simula¢ni operace zadejte diagnostiku pro kazdy kod. Poté

odstran te chybové kody generované odstrané nim konektoru.)
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v" Pokud je signal (napétovy nebo pulzni vystup) zadan béhem pfipojeni

konektoru senzoru, lze jej zadat spole¢né se signalem senzoru do ECU.
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Pulzni vystup
Funkce pulzniho vystupu pouziva kanal B. Namisto urc¢itého senzorového signalu se
frekvence (Hz) prenasi na ECU. Maximalni vystupni frekvence je 999 Hz a vstupni

frekvenci Ize nastavit jednotkou 1 Hz, 10 Hz a 100 Hz pomoci klavesy se Sipkou.

< @& Méreni [CONCON
Ve m n&,
Pulznf vystup

C N
=
- e
!

£S5

ST

- |

-
N V|

Start
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Ovladani ovladace
Funkce ovladac¢e vyuziva kanal A. Tato funkce zkontroluje, zda operaéni signal
servomotoru, ktery je nasilné spustén pomoci definované frekvence (Hz) a provozu (-)

a je dodan do motoru, a aktualni provozni stav pohonu.

< @ Méreni E» = B < @& Méreni (€5
Ve Hzw Ve Hzw
Vystup stfidy m Vystup stfidy rekvenc Stfida (%)
g ./ N4 ./
RN Cr
LVl L HZ 0 %
;-o 50 50.0 ;»o 10 50.0

* Vystup stiidy * Vystup stiidy

t2e bt

Start Start

P¥i zkouSce provozu ovladace se vstupni signal prenasi do fidiciho obvodu, jak je
znazornéno na obrazku nize.
VM testuje, zda pohon funguje spravné vysilanim sluzebnich signalt, namisto vstupnich

signalt prenasenych ECU.

VMI
—1 Over 2A ———m——
; CH-A1
(]
JUU
—
= CH-A2
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& Varovani

Pokud 2 A nebo vyssi proud proudi do obvodu testovaného snimace, zobrazi se
zprava ,Prekro¢ena povoleny proud”, aby se zabranilo poskozeni obvodu a funkce

regulace ovladace je zastavena.

Allowed Current Value has Exceeded -

Allowed Current Value has Exceeded.
Therefore check the following connection status,

Engine Companment
Junclion B

A Actuator
1
Battery

Current gets cut off If it exceeds over 2A.

“ Reason why the Current Exceeded.

1. If the probe has been connected to actuator's power supply
2 If the actuator consumes more them 2A
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